Il stopien studiéw

Kierunek: Mechatronika
Specjalnos¢: Automatyka i sterowanie
Czas trwania: 1,5 roku (3 semestry)

Predyspozycje kandydata:

zainteresowania zwigzane z nowoczesnymi technologiami, sterowaniem, automatyka
i robotyka

che¢ do zdobycia wiedzy i umiejetnosci pozwalajgcych na programowanie robotow w
wybranych jezykach programowania

che¢ poznania zasad projektowania uktadéw przemystowych

che¢ integracji w przysztej pracy wiedzy z mechaniki, elektroniki, automatyki,
robotyki i informatyki

che¢ rozwijania znajomosci narzedzi inzynierskich stosowanych w sterowaniu,
automatyce i robotyce

cheé tworzenia w jezyku C/C++ programow pozwalajgcych na realizacje systemow
sterowania i programowanie mikrokontroleréw

che¢ zrealizowania projektow w zakresie automatyki przemystowej z
wykorzystaniem mikrokontroleréw i sieci komputerowych

che¢ rozwijania znajomosci narzedzi inzynierskich stosowanych w automatyce i
robotyce

che¢ poznania podstaw teoretycznych wykorzystujgcych zaawansowane narzedzia
matematyczne, na ktérych opiera sie wspodtczesna metodyka projektowania w
automatyce i robotyce

Absolwent potrdfi:

samodzielnie opracowac i zrealizowaé projekt systemu automatyki przemystowej z
wykorzystaniem mikrokontroleréw i sieci komputerowych

opracowac i implementowaé programy w C, C++ i wykorzystywaé: mechanizmy
wspotbieznosci, komunikacji i synchronizacji procesow

opracowaé i zastosowaé ztozone algorytmy regulacji do rozwigzania problemdw
optymalizacji dyskretnych i ciggtych proceséw produkcyjnych w warunkach zaktécen
analizowa¢ kinematyke i dynamike robotdéw, obstugiwaé, programowaé i
eksploatowac roboty przemystowe

korzysta¢ z nowoczesnych Srodowisk programistycznych

stosowac¢ srodki informatyki dla akwizycji pomiaréw, sterowania procesami
technologicznymi, projektowania, uruchamiania, utrzymania systemow
autonomicznych i/lub z wymiang informacji poprzez sie¢, w oparciu o standardowe
protokoty transmisji danych, programowanie sterownikoéw, stacji
operatorskich, systemy rozproszonego sterowania procesami z wymiang informacji
przez siec.

Kariera po studiach:

projektowanie, budowa, integracja i uruchamianie systeméw automatyki
przemystowej



e projektowanie, budowa i konfiguracja systeméw automatyki budynkowej

e projektowanie, budowa, sterowanie i eksploatacja robotdw

e integracja zrobotyzowanych komér produkcyjnych

e realizacja prac naukowo-badawczych w dziedzinach starowania i automatyki

Perspektywy zawodowe:
e programista robotow przemystowych
e specjalista ds. systemow sterowania
e kierownik/manager projektéw
e kierownik projektéw/projektant systemdw sterowania
e specjalista ds. systeméw automatyki
e integrator systemodw sterowania
e specjalista systemdw robotycznych



